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Prenajom - vyukovy
didakticky panel na
pracovisko pneumatiky
a elektropneumatiky —
Learline ®

Didakticky pracovny stél na vyuku pneumatiky

a elektropneumatiky s obojstrannou pracovnou plochou
stola 1556 x 780mm s hlinikovym profilom v rozmeroch
1100 x 700mm

Stdl mé rolovacie kolieska na svoju mobilitu vratane
bezpecnostnej brzdy. Vyska stola 815mm zabezpecuje
pohodInu pracu a vyuku uéastnika v stoji.

Sucastou stola je ER- zaistovaci bezpecny ram na
uchytavanie dodato€nych zariadeni ako je zdroj, relé a pod.
Hlinikovy profil pIni funkciu pripojovania jednotlivych
pneumatickych a elektropneumatickych didaktickych
komponentov s bezpe€nostnym pripeviiovanim systémom
Quick-Fix ® .

Sucastou pracoviska je aj drziak na uchytavanie
elektrickych kablov (S150xH136xV63- max.120kéblov)
Cely systém Learline® spiiia najvyssie normy v bezpeénosti
uzivatela
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Prenajom - vyukovy
didakticky panel na
pracovisko hydrauliky
a elektrohydrauliky —
Learline ®

Didakticky pracovny stél na vyuku hydrauliky

a elektrohydrauliky s obojstrannou pracovnou plochou stola
1556 x 780mm s hlinikovym profilom v rozmeroch 1100 x
700mm.Stél ma rolovacie kolieska na svoju mobilitu vratane
bezpecnostnej brzdy. Vyska stola 815mm zabezpecuje
pohodInu pracu a vyuku U&astnika v stoji. Su€astou stola je
ER- zaistovaci bezpeény ram na uchytavanie dodato€nych
zariadeni ako je zdroj, relé a pod.Hlinikovy profil pIni funkciu
pripojovania jednotlivych pneumatickych

a elektropneumatickych didaktickych komponentov

s bezpecnostnym pripeviiovanim systémom Quick-Fix ®
.Sucastou pracoviska je aj drziak na uchytavanie
hydraulickych hadic (5366xH1182xV80- pre 24 hadic)

Cely systém Learline® spifia najvyssie normy v bezpeé&nosti
uzivatela




Priloha ¢1 k Najomnej zmluve : Podrobny opis prenajimanych zariadeni a softvéru

100 Prenajom — meraci set Meraci set je urCeny na meranie hydraulického zariadenia
na vyuku hydrauliky do prevadzky, jeho udrzbu, hfadanie a odstrafovanie chyb
na zariadeni, optimalizaciu hydraulickych zapojeni.
Zabaleny v praktickom a robustnom Systainery (kufriku).
Sklada sa s Meraca prietoku, snima¢ tlaku, snimaca teploty,
univerzalneho ruéného meraca, kablu(USD), kablu
meracieho (2ks).

Spina bezpe&nostné kritéria pri jeho pouzivani.

101 Prenajom — set modelov | Set didaktickych pom&cok je uréena k nazornému
zobrazujucich vnuatornu zobrazovaniu vnutornej Struktury najddlezitejSich
Strukturu prvkov komponentov mechatronickych sustav. Set obsahuje
mechatronickych skuto&né komponenty mechatronickych sustav vyhotovené
komponentov tak, aby bola zjavna ich &innost - vyhotovenie v reze.

Obsahuje jednocinny a dvojcinny valec, upravnu filtracnu
jednotku, ventil s Casovym obmedzenim, ¢len AND, OR,
Skrtiaci ventil, spinaci ventil, manometer, tlakovy ventil.
Set obsahuje 13 komponentov v reze.

Spifia bezpeé&nostné kritéria pri jeho pouzivani.
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102 Prenajom - Softvér na STEP S7 tréningovy balik je softvér pre 12 uzivatelov na
programovanie PLC programovanie PLC automatov pre pracovisko pneumatiky,
automatov - Siemens elektropneumatiky, pracovisko hydrauliky
Step S7 - 300 a elektrohydrauliky, pracovisko zlozitejSich mechatronickych

systémov riadenych riadiacim systémom na baze
priemyselnych automatov.Obsahuje vyvojové prostredie pre
tvorbu 3D simulaénych modelov pre priemyselnu
informatiku, virtualne vzdelavacie prostredie na
programovanie a uvedenie do prevadzky mechatronickych
systémov riadenych PLC

103 Prenajom - Hardware Mechatronicka stanica ur€ena na praktické overovanie

pre vyu€ovanie zlozitejSich mechatronickych systémov riadenych riadiacim
mechatronickych sustav | systémom na baze priemyselnych automatov, ktoré

— MPS ® 202 Modularna | zodpovedaiju existujucej vyrobnej praxi. Poskytuje triedenie
produkéna stanica prvkov na zaklade materialu a ich farby. Hardvér pozostava
Mechatronickych sustav | z nosnej konstrukcie s pracovnou doskou z profilovaného
materialu, s vodiacimi liStami na pripajanie komponentov
mechatronickych sustav, riadiaci systém v podobe PLC
Siemens S7 300automat, prepojovacie a zabezpecovacie
komponenty, ovladaci panel, napajaci zdroj, PC rozhranie.
Stanicu je mozné riadit’ prostrednictvom PLC automatu, ale
aj prostrednictvom softvéru na simulacie pneumatickych a
hydraulickych sustav, softvéru pre pracu s mechatronickymi
sustavami, softvéru na precvicovanie prace s
mechatronickymi sustavami. Didakticky je vhodna na
skutocné prevedenie prvkov mechatronickej sustavy.
Stanica zaistuje bezpecnost pri praci ziakov v laboratériu

a sucasne pini didakticko-metodické funkcie. Prepojitelnost
so simulaénym vyukovym softvérom je cez easyport.

Spina bezpe&nostné kritéria pri jeho pouzivani.
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Prenajom - Hardvér pre
vyuc€ovanie robotiky -
MPS ® 202 Robotik
Modularna produkéna
stanica Robotickych
sustav

Stanica ur¢ena na vyucovanie robotiky. Pracovisko
umozfiuje pomocou robota Mitshubishi uchopovanie,
premiestiovanie, dopravu predmetov, rozliSovanie
predmetov podla farby a materialu. Stanica pozostava z
nosnej konstrukcie s pracovnou doskou z profilovaného
materialu, s vodiacimi liStami na pripajanie komponentov,
riadiaci systém Siematic S7 -300, prepojovacie a
zabezpeclovacie komponenty, ovladaci panel, napjaci
zdroj, PC rozhranie. Stanica sa riadi prostrednictvom PLC
automatu, ale aj prostrednictvom softvéru na simulacie
pneumatickych a hydraulickych sustav, softvérom pre pracu
s robotickym systémom, softvérom na modelovanie
virtualnych robotov, softvérom na precvi€ovanie prace s
mechatronickymi sustavami. byt Didakticky je vhodna na
skutocné prevedenie mechanickych, elektronickych,
senzorickych a riadiacich prvkov. Prepojitelnost so
simulaénym vyukovym softvérom je cez easyport.

Spina bezpe&nostné kritéria pri jeho pouzivani.
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Prenajom - softvér na
modelovanie virtualnych
robotov -

CIROS ® Industrial

Softvér CIROS ® Industrial je UrCeny na modelovanie,
programovanie a simulaciu virtualneho robota ako virtualne
vzdelavacie prostredie pre prevadzku priemyselnych
robotov. UmozZriuje simulaciu v redlnom Case s grafickou 3D
vizualizaciou vratane vizualizacie vstupov a vystupov zo
vSetkych integrovanych riadiacich systémov. UmozZfiuje
vytvorit  (vizualne) celd vyrobnu halu podla skuto¢ne
existujucich vyrobnych prostriedkov ~ a komunikuje
s robotom Mitshubishi 2AV-J s Modularnej produkénej
stanice MPS ® 202 Robotik. Uzivatelské rozhranie
poskytuje grafické znazornenie schémy robota, urobit zasah
zo strany uzivatela do =zapojenia kedykolvek pocas
simulacie, odstranuje a pridava komponenty do schémy
pocas behu simulacie, detekcia chyb, nastroje na ladenie
programov  (volba kontroly objektov, nastavovanie
parametrov, zmena hodnét, modifikacia schémy, prepinanie
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a vystupov, modelovanie procesov. Umozniuje
programovanie robota v univerzalnom programovacom
jazyku,  on-line  komunikaciou s PC,  spolupraca
s mechatronickou stanicou a PLC automatom. Suc¢astou
vyvojového prostredia je editor sfarebnym oznac¢enim
zdrojového textu, parametrov akomentara. Realizuje
kontrolu syntaxe. TaktieZ je moznost vytvorenia vlastného
videa z procesu simulacie.
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Prengjom - hydraulicky
agregat s jednou
pumpou

Idealny hydraulicky agregat na pracovisko s potrebou
vyroby stlacenej kvapaliny. MoZnost uchopenia na
hydraulicky vyukovy panel Learline ®.

Popis: vonkaj$ie zubové cerpadlo, jednofazovy motor 230V,
prevadzkovy tlak Pmax: 6 MPa (60bar), Objem olejovej
nadrze 5L, Vydrz pri vykone: 50%, rozmery,

vykon: 0,65 kW, Frekvencia 50Hz, vykonné mnozstvo
2,2l/min pri 132 min-1

Rozmery: 580x300x180mm (VxHx$), vaha: 19kg

Spita bezpe&nostné kritéria pri jeho pouzivani.

V Bratislave dna:

Prenajimatel
FESTO spoloc¢nost’ s nuc
Ing. Miroslav Jarolin, kanatel
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Stredna priemyselna skola
Ing. Jan Valachy, riaditel
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